Benvenuti al corso di...

Trasmissionl idrostatiche




Circuito aperto

tank size (itres)




Circuito aperto

output spead

n = constanl
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Circuito aperto




Circuito aperto
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Circuito chiuso




Circuito chiuso




Circuito chiuso




Circuito chiuso




Principio di funzionamento delle unita a pistoni as siali
Pompa / Motore

Corpo inclinato

Piastra inclinata




Principio di funzionamento delle unita a pistoni as siali
Pompa / Motore

Piastra inclinata Corpo inclinato

™ Brueninghaus ™ Brueninghaus
24 Hydromatik w4 Hydromatik

Brueninghaus Hydromatik GmbH Brueninghaus Hydromatik GmbH




Trasmissione idrostatica
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A4V G DA




A4V G DA: elettrovalvola di posizionamento
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A4V G DA: elettrovalvola di posizionamento




pompa di sovralimentazione
con presa di moto passante

A4V G DA:
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pompa di sovralimentazione

A4VG DAL o presa di moto passante




A4V G DA: taglio di pressione
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taglio di pressione

A4V G DA
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A4V G DA: valvole di massima
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A4V G DA: valvole di massima




fFe

1

Fo

Fo

PS

-
1
2
|

X2

.
| —
<>< o

—
I
|
1L

>|I< >

A4V G DA: valvola DA
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A4V G DA: valvola DA
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A4V G DA: azione dell’eccentrico

Pressione
di pilotaggio



A4V G DA: azione dell’eccentrico

Pressione
di pilotaggio

Pistone ad
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A4V G DA: posizione eccentrico




A4V G DA: valvola di sovralimentazione
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A4V G DA: valvola di sovralimentazione
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A6VM DA




A6VM DA




A6VM DA
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A6VM DA




A6VM DA: valvola direzione marcia
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A6VM DA: valvola direzione marcia




A6VM DA: valvola direzione marcia




A6VM DA: regolatore idraulico DA1
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A6VM DA: regolatore idraulico DA1

—(®

ke ML
et

=l




A6VM DA: regolatore idraulico DAL
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A6VM DA: valvola di lavaggio
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A6VM DA: valvola di lavaggio
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A6VM DA: valvola di lavaggio




A4\VVG DA: zero meccanico




A4V G DA: zero idraulico




A4V G DA: pressione di sovralimentazione

A4V G 28-56




A4V G DA: pressione di sovralimentazione

A4VG 71-125




A4V G DA: taglio pressione




A4V G DA: massima pressione




A4V G DA: by-pass massima pressione




A4V G DA: regolazione valvola DA

adjustment screw

Begin of control ——



A6VM DA: cilindrata minima - massima

Cilindrata
minima

Cilindrata
massima




Trasmissione idrostatica




Trasmissione idrostatica

Bypass valve
(2 bar)

Rotary throttle
* optional

X2
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Travel direction valve

- g Pressure relief
N and boost vaive B
Zero position control < S §
0y ] Ne_ 2 — . :
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Boost pressure - % ervice i
relief valve

Pressure refief and
boost valve A
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Service line B

Inching valve/lever

Case flushing port
* optional
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Trasmissione idrostatica
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